        3.  Рекомендации обучаемым по использованию 


        РЛТ  NMS - 90.








3.1. Радиолокационная станция «RAD PAK-16» фирмы «KELVIN HUGHES».








3.1.1. Параметры РЛС «RAD PAK-16».


тип радара                                           Х или S BAND


высота антенны                                  1-60 метров


обороты антенны                                20-25-30 об/мин.


ширина min азимута                            0-3 градуса


длина импульса                                   0-1 мкс.


помехи                                                 16 уровней


уровень видеосигнала                         программируется


радиус действия                                   60 миль


видео изображения                              28 миль


точность пеленга                                  0.09 градусов


точность измерения дистанции           6.25 м.


земная поверхность                              сфероид


ориентация                                            по курсу, по норду, по 


                                                               стабилизированному курсу


     Кроме этого РЛС позволяет перемещать центр джойстиком в любое место экрана или на 3-4 экрана вниз. Радар работает в относительном и истинном движении. Регулируется курс и скорость. Включается дрейф. Радар согласуется с компасом. На радаре имеется блок радиолокационной прокладки, который позволяет позволяет вести автоматическую и ручную радиолокационную прокладку. В каждой кабинке установлена радиостанция УКВ HUSUN-65 фирмы KELVIN HUGHES.


          Ее параметры:


дежурный канал                                    16


рабочих каналов                                    55


радиус действия на прием                    25 миль


радиус действия на передачу               50 метров


     Класс разбора позволяет осуществлять разбор решенных задач на экране посредством видеопроецирования из памяти инструктора через видеопроектор BARCO DATA-400, а также с информации полученной с DXY PLOTTER в истинной прокладке.





3.1.2. Инструкция по управлению РЛС «RAD PAK-16».


      Порядок включения:


     Повернуть ручку GRT (яркость) против часовой стрелки до упора.


     Установить ручку S( BY ( ( )...../ TEST ( резерв )...../ тест) в положение S( BY и ручку POWER ( питание ) в положение «ON».


     По истечении 3-х минут, необходимых на нагревание РЛС, загорится индикатор, указывающий , что РЛС готова к работе.


     Повернуть ручки «GAIN» ( усиление ), «SEA» ( волны), «RAIN» (дождь) против часовой стрелки ( но не включать режим «AUTO SEA», «AUTO RAIN»).


     Установить ручку S (BY (((....) TEST (резерв) /..../ TЕСТ ) в положение «(».


     Повернуть ручку «GRT» ( яркость ) пока не появится луч развертки на экране, затем медленно поворачивать в обратную сторону пока луч развертки не пропадет.


     Поворачивая ручку «TUNE» ( настройка ) заметить когда индикатор будет ярко светиться и установить ручку в середину угла на который она была повернута.


     Установить ручку «GAIN» ( усиление ) в положение «7» и вращая «CONTRAST» добиться четкой картины.


     Вращая ручку «GAIN» ( усиление ) в обратную сторону, пока рябой фон ( шумы ) будет виден по всей площади экрана. Подстроить ручкой «TUNE» ( настройка ) оптимальную силу сигнала.


     Согласование компаса: Сравнить значение ГКК и значение курса на индикаторе РЛС, согласовать значение на индикаторе, путем нажатия и удержания кнопки «ALIGN COMPASS» ( согласование компаса ) и вращать ручку «CURSOR» ( курсор ) пока значения на индикаторе РЛС и ГКК не совпадут. Отпустить кнопку «ALIGN». Если судно отклонилось от курса во время согласования то может понадобиться дальнейшее небольшое согласование.





3.1.3. Порядок включения.


     Установить ручку S( BY (  (  ,   (  ....((резерв)....../ТЕСТ ) в положение S( BY ( резерв ). (Система может быть оставлена в состоянии «STANBY (резерв), готова к излучению, антенна не вращается, экран отключен, то избегая переодических 3 мин., периодов необходимых для нагревания ).


     Назначение других ручек управления «GAIN» ( усиление ) - регулируют силу сигнала, нормальное положение, дающее небольшой уровень шума.


     SEA ANTI - CLUTTER ( волны ) - подавляет эхосигналы от волнения, предусмотрена «AUTO» ( авторегулировка ).


     PAIN ANTI - CLUTTER ( дождь ) - понижает эхосигналы от дождя.


     Регулировочная группа ( 1 ) - CURSOR ( EBL (курсор) DB ) - VRM (ПКД) - LINE (OK) - RINGS (АКД) - E-PLOT, регулируют яркость вспомогательных отметок на экране индикатора РЛС.


     Регулировочная группа ( 2 ) - PANEL ( панель ) - SCALE ( шкала ) - READOUT ( индикаторы ) - PLOTTER, регулируют яркость свечения индикаторов и освещения панели индикатора.


     CURSOR - EBL - VRM - позволяет оператору производить измерения пеленга и дистанции.


     JYOSTICK - позволяет оператору перемещать курс маркера по всему маркеру ( ИКО ) РЛС.


     E-PLOT - этот сектор облегчает прокладку на индикаторе ( ИКО ) РЛС «RAD PAK-16».
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